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Elkeriilhetok a balesetek?

Egy szoftver képes megbecsiini a legvaratlanabb
helyzeteket is.

Egy rutinos személy - legyen az autévezet6, gya-
logos vagy kerékparos - altalaban a legtdébb eset-
ben képes megfeleléen felmérni a tobbi kdzleke-
dési résztvev§ mozgasat és ezaltal elkerllni a
lehetséges veszélyes szituacidkat. Ugyanehhez
egy alkalmazasnak sok tanulasra és id6ére van
szuksége. A Mincheni Miszaki Egyetemen meg-
alkotott biztonsagi program lehetdévé teszi, hogy
elkertlheték legyenek a kozlekedési balesetek. A
szoftver ehhez az ezredmasodperc tort része alatt
elére kiszamitja egy adott kozlekedési helyzet
lehetséges variacioit.

Matthias Althoff, a Muncheni Milszaki Egyetem
professzora elmondta, hogy az alkalmazasokkal
vezérelt autondm jarmlvek szamara egy veszé-
lyes szituacié hatalmas kihivast jelent. De az auto-
noém koézlekedést csak akkor fogja elfogadni a la-
kossag, ha az emberek biztosak lehetnek abban,
hogy a gépkocsik - figgetlenll attdl, hogy mennyi-
re attekinthetetlen a kozlekedési helyzet — nem
veszélyeztetnek majd mas kdzlekedési résztvevo-
ket.

A most kifejlesztett program a kdzlekedés soran
folyamatosan elemzi és elérejelzi az eseményeket,
ilyen szempontbdl 3-6 masodperccel tekint elére. A
fedélzeti szenzorok adatai ezredmasodpercek alatt
kerllnek roégzitésre és kiértékelésre. A szoftver
minden kdzlekedési résztvevd lehetséges mozga-

sait kiszamitja, legalabb is, ha azok a kodzlekedési
renddel ésszhangban valésulnak meg. Az egyes
szituacidkhoz igazodva az alkalmazas minden
mozgashoz létrehoz lehetséges vészhelyzeti reak-
ciokat és manbvereket, amelyek lényege, hogy az
auté ugy lassitson vagy gyorsuljon, hogy masok
veszélyeztetése nélkll képes legyen biztonsagos
helyre jutni.

A mincheni kutatok bebizonyitottak, hogy lehetsé-
ges a valos idejl adatelemzés és a jovbbeli kdzle-
kedési szituaciok szimulalasa ugy, hogy ekdzben
megbizhaté eredmények szllessenek. Utdbbiakat
leegyszerUsitett dinamikus modellek teszik lehetd-
vé, amelyek figyelembe veszik az 0sszes kozleke-
dési résztvevd tulajdonsagait. A szakemberek az
adatok kiértékelésére egy virtualis modellt hoztak
létre. Az informacidkat egy autoném jarmid segit-
ségével valos korualmények kozott gydjtotték, ilyen
maodon sikerllt egy olyan tesztkdrnyezetet megal-
kotni, amely a mindennapos kdzlekedési szituacio-
kat tlkrozi vissza. Althoff kiemelte, hogy a bizton-
sagi rendszer nem befolyasolta negativ iranyba a
kdzlekedési magatartast és teljesitményt, s az
elénye, hogy barmely mozgasvezérlé6 programmal
Otvozhetd.

Az autondm kozlekedésben a keresztezddés-
asszisztensek jelenthetik a kdvetkezd szintet és
biztositjak azt, hogy elkerllheték legyenek az
olyan helyzetek, amelyek balesetekhez vezethet-
nek. llyen, amikor egy gyalogos egy gépkocsi mo-
gul az uttestre I1ép vagy amikor egy vezetd nem lat
be egy mellékutcaba. Szintén problémat jelentenek
a veszélyes keresztez6dések. A jelenlegi radarok,
ultrahulldamu és videoszenzorok ugyan az autok
szemei és fllei, de nem lathatnak a sarkok vagy az
akadalyok mogé.

Forras: https://sg.hu/cikkek/auto/142614/elkerulhetok-a-
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